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Zestawienie dokumentow

Funkcja (=) Schemat Rodzaj dokumentu Opis Data modyfikacji
1 Zestawienie dokumentow 2011-03-22
2 Zestawienie dokumentow 2011-03-22
3 Zestawienie dokumentow 2011-03-22
4 Zestawienie dokumentow 2011-03-22
1 Schematy zasadnicze Opis 2005-02-27
=B1 1 Schematy zasadnicze Schemat zasilania i pomiarow 2005-02-27
=B1 2 Schematy zasadnicze Schemat mocy 2005-02-27
=C1 1 Schematy zasadnicze Schemat o$wietlenia i gn. 3 faz. 2005-02-27
=D1 1 Schematy zasadnicze PLC 2005-02-27
=E1 1 Schematy zasadnicze Schemat sterowania 1Y/D 2005-02-27
=E1 2 Schematy zasadnicze Schemat sterowania 1Y/D 2005-02-27
=E2 1 Schematy zasadnicze Schemat sterowania czest. 2 2005-02-27
=E2 2 Schematy zasadnicze Schemat sterowania czest. 2 2005-02-27
1 Strona tytutowa SEE Electrical V6R1
1 Zestawienie aparatury
2 Zestawienie aparatury
1 Zestawienie zaciskow =B1+A1- X1
2 Zestawienie zaciskow =B1+A1-X12
3 Zestawienie zaciskow =B1+A1-X51
4 Zestawienie zaciskow =B1+A1-X52
5 Zestawienie zaciskow =B1+A1-X53
6 Zestawienie zaciskow =C1+A3-X13
7 Zestawienie zaciskow =C1+A3-X58
8 Zestawienie zaciskow =C1+A4-X11
9 Zestawienie zaciskow =C1+A4-X12
10 Zestawienie zaciskow =E1+A1- X1
11 Zestawienie zaciskow =E1+A1-X12
12 Zestawienie zaciskow =E2+A1-X111
13 Zestawienie zaciskow =E2+A1-X11.2

Zestawienie kabli

IGE+XAO Polska
Projekt przyktadowy 2
System sterowania silnikiem

Projekt:

Przyklad 2

Nr rysunku:

Mod: Nazwisko:

Data:

2011-03-22

SCHEMA'I:]:




Zestawienie dokumentow

Funkcja (=)

Schemat

Rodzaj dokumentu

Opis

Data modyfikacji

Zestawienie 2yt kabli

Zestawienie kanatow PLC

Zestawienie potgczen

Zestawienie potgczen

Zestawienie potgczen

Zestawienie potgczen

Zestawienie potgczen

Zestawienie potgczen

Zestawienie potgczen
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Zestawienie potgczen

Drutowanie

Drutowanie

Drutowanie

Drutowanie

Drutowanie

Drutowanie
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Drutowanie

Skiadniki przewodow

Zestawienie materiatow

Zestawienie materiatow szczegblowe

Zestawienie materiatow szczegblowe
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Zestawienie materiatow szczegblowe

Zestawienie materiatow rozhite

Zestawienie materiatow rozhite szczegélowe

Zestawienie materiatow rozhite szczegélowe

w [ ro

Zestawienie materiatow rozhite szczegélowe

Listwy zaciskowe Matrix

-X11

Listwy zaciskowe Matrix

-X12

Listwy zaciskowe Matrix

-X51
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Listwy zaciskowe Matrix

-X92
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Projekt przyktadowy 2
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2011-03-22

SCHEMAT:
2




Zestawienie dokumentow

Funkcja (=) Schemat Rodzaj dokumentu Opis Data modyfikacji
=B1 5 Listwy zaciskowe Matrix -X53
=C1 6 Listwy zaciskowe Matrix -X13
=C1 7 Listwy zaciskowe Matrix -X58
=C1 8 Listwy zaciskowe Matrix -X11
=C1 9 Listwy zaciskowe Matrix -X12
=E1 10 Listwy zaciskowe Matrix -X11
=E1 1 Listwy zaciskowe Matrix -X12
=E2 12 Listwy zaciskowe Matrix - X111
=E2 13 Listwy zaciskowe Matrix -X11.2
=E1 1 Kable fizyczne

1 Potaczenia miedzylistwowe

8 Zestawienie proste wgF & L

1 ZestawieniewgF & L

1 Diagramy podiaczen symboli

2 Diagramy podiaczen symboli

3 Diagramy podiaczen symboli

4 Diagramy podiaczen symboli

5 Diagramy podiaczen symboli

6 Diagramy podiaczen symboli

7 Diagramy podiaczen symboli

8 Diagramy podiaczen symboli
=E1 1 Zestawienie kabli wg funkeji =E1+A1
=E1 2 Zestawienie kabli wg funkeji =E1+A3
=E1 3 Zestawienie kabli wg funkeji =E1+A4
=E1 1 Zestawienie 2yt kabli wg funkeiji =E1+A1
=E1 2 Zestawienie 2yt kabli wg funkeiji =E1+A3
=E1 3 Zestawienie 2yt kabli wg funkeiji =E1+A4
=B1 1 Listwy zaciskowe z aparatami -X11
=B1 2 Listwy zaciskowe z aparatami -X12
=B1 3 Listwy zaciskowe z aparatami -X51
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Projekt:
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Zestawienie dokumentow

Funkcja (=) Schemat Rodzaj dokumentu Opis Data modyfikacji
=B1 4 Listwy zaciskowe z aparatami -X52
=B1 5 Listwy zaciskowe z aparatami -X53
=C1 6 Listwy zaciskowe z aparatami -X13
=C1 7 Listwy zaciskowe z aparatami -X58
=C1 8 Listwy zaciskowe z aparatami -X11
=C1 9 Listwy zaciskowe z aparatami -X12
=E1 10 Listwy zaciskowe z aparatami -X11
=E1 1 Listwy zaciskowe z aparatami -X12
=E2 12 Listwy zaciskowe z aparatami - X111
=E2 13 Listwy zaciskowe z aparatami -X11.2
=B1 1 Listwy poziome -X11
=B1 2 Listwy poziome -X12
=B1 3 Listwy poziome -X51
=B1 4 Listwy poziome -X52
=B1 5 Listwy poziome -X53
=C1 6 Listwy poziome -X13
=C1 7 Listwy poziome -X58
=C1 8 Listwy poziome -X11
=C1 9 Listwy poziome -X12
=E1 10 Listwy poziome -X11
=E1 1 Listwy poziome -X12
=E2 12 Listwy poziome - X111
=E2 13 Listwy poziome -X11.2
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Zestawienie aparatury

Funkcja (=) Lokalizacja (+) Oznaczenie (-) Kod Opis Producent Typ dokumentu Schemat Kol.
=B1 +A1 -F1 250A Schematy zasadnicze 1 1
=B1 +A1 -X1 Schematy zasadnicze 1 1
=B1 +A1 -F2 6A Schematy zasadnicze 1 4
=B1 +A1 -B1 500/5A Schematy zasadnicze 1 5
=B1 +A1 -B2 500/5A Schematy zasadnicze 1 6
=B1 +A1 -B3 500/5A Schematy zasadnicze 1 7
=B1 +A1 -C1 Schematy zasadnicze 1 8
=B1 +A1 -F3 2A Schematy zasadnicze 2 1
=B1 +A1 -S1 Schematy zasadnicze 2 1
=B1 +A1 -P1 Schematy zasadnicze 2 1
=B1 +A1 -F4 1,6-2,5A Schematy zasadnicze 2 2
=B1 +A1 -T1 800VA/230V Schematy zasadnicze 2 2
=B1 +A1 -F5 Schematy zasadnicze 2 4
=B1 +A1 -T2 500VA Schematy zasadnicze 2 4
=B1 +A1 -F6 Schematy zasadnicze 2 6
=B1 +A1 -T3 500VA Schematy zasadnicze 2 6
=C1 +A3 -F1 HPFI 40A Schematy zasadnicze 1 1
=C1 +A3 -F2 16A Schematy zasadnicze 1 1
=C1 +A3 -F3 16A Schematy zasadnicze 1 2
=C1 +A3 -F4 Schematy zasadnicze 1 4
=C1 +A1 -B1 Drzwi Schematy zasadnicze 1 4
=E1 +A1 -P1 Schematy zasadnicze 1 4
=C1 +A3 -F5 Schematy zasadnicze 1 5
=C1 +A2 -B2 Drzwi Schematy zasadnicze 1 5
=E1 +A2 -P1 Schematy zasadnicze 1 5
=C1 +A3 -F6 Schematy zasadnicze 1 6
=C1 +A3 -B3 Drzwi Schematy zasadnicze 1 6
=C1 +A3 -P1 Schematy zasadnicze 1 6
=C1 +A3 -F7 Schematy zasadnicze 1 8
=C1 +A3 -S1 Schematy zasadnicze 1 8
IGE+XAO Polska Projekt: Prayklad 2 Nr rysunku: Mod: Nazwisko:
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Zestawienie aparatury

Funkcja (=) Lokalizacja (+) Oznaczenie (-) Kod Opis Producent Typ dokumentu Schemat Kol.
=D1 +A2 -K1 SIEMENS xp Zasilacz Schematy zasadnicze 1 1
=D1 +A2 -K2 SIEMENS xp Schematy zasadnicze 1 3
=D1 +A2 -K2 SIEMENS xp Schematy zasadnicze 1 5
=D1 +A2 -K3 SIEMENS xp Schematy zasadnicze 1 7
=E1 +A4 -S1 STOP Schematy zasadnicze 1 1
=E1 +A4 -S2 START Schematy zasadnicze 1 1
=E1 +A1 -Q1 Y Schematy zasadnicze 1 1
=E1 +A1 -K1 Schematy zasadnicze 1 2
=E1 +A1 -Q2 D Schematy zasadnicze 1 3
=E1 +A1 -Q3 M Schematy zasadnicze 1 4
=E1 +A1 -F1 Schematy zasadnicze 1 6
=E1 +A4 -M1 Schematy zasadnicze 1 6
=E1 +A1 -B1 100/5A Schematy zasadnicze 1 6
=E1 +A1 -K5 24VDC Schematy zasadnicze 2 3
=E2 +A1 -F1 Schematy zasadnicze 1 2
=E2 +A4 -M1 Schematy zasadnicze 1 2
=E2 +A1 -T1 Schematy zasadnicze 1 2
=E2 +A4 -B1 Schematy zasadnicze 1 5
=E2 +A4 -R1 Schematy zasadnicze 1 6
=E2 +A1 -T1 Schematy zasadnicze 2 1
IGE+XAO Polska Projekt: Prayklad 2 Nr rysunku: Mod: Nazwisko:
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Zestawienie zaciskow - X11

Potaczenie 1 Nr zacisku Potaczenie 2 Kod Opis Schemat Kol.
=B1+A1-B1:S1 1 =B1+A1-C1:1 1 8
=B1+A1-B1:52 2 =B1+A1-C1:2 1 8
=B1+A1-B2:S1 3 =B1+A1-C1:3 1 8
=B1+A1-B2:52 4 =B1+A1-C1:4 1 8
=B1+A1-B3:S1 5 =B1+A1-C1:5 1 8
=B1+A1-B3:52 6 =B1+A1-C1:6 1 8
=B1+A1-F2:L1 L1 =B1+A1-C1:L1 1 8
=B1+A1-F2:L2 L2 =B1+A1-C1:L2 1 8
=B1+A1-F2:L3 L3 =B1+A1-C1:L3 1 8
=B1+A1-X1TN N =B1+A1-C1IN 1 8

IGE+XAO Polska B AL XA Projekt: Prayklad 2 Nr rysunku: Mod: Nazwisko:

— ﬂ:l@@@ — Projekt przyktadowy 2 Data. Sohemat

System sterowania silnikiem
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Zestawienie zaciskow  -X12

Potaczenie 1 Nr zacisku Potaczenie 2 Kod Opis Schemat Kol.
=B1+A1-F6:L1 L 2 8
=B1+A1-T3:N N 2 8
PE PE 2 8
Projekt: Nr rysunku: Mod: Nazwisko:
IGE+XAO Polska =B1+A1-X12 Przyklad 2
— ﬂ:l@@@ — Projekt przyktadowy 2 Data. Sohemat

System sterowania silnikiem

2006-04-06




Zestawienie zaciskow  -X51

Potaczenie 1 Nr zacisku Potaczenie 2 Kod Opis Schemat Kol.
=B1+A1-T1:3 1 2 2
=B1+A1-T1:4 2 2 2
Projekt: Nr rysunku: Mod: Nazwisko:
IGE+XAO Polska =B1+A1-X51 Przyklad 2
— ﬂ:l@@@ — Projekt przyktadowy 2 Data. Sohemat

System sterowania silnikiem

2006-04-06




Zestawienie zaciskow  -X52

Potaczenie 1

Nr zacisku

Potaczenie 2

Kod

Opis

Schemat

Kol.

=B1+A1-T2:+

=D1+A2-K1:10

=B1+A1-X52:1

=B1+A1-X52:2

=B1+A1-X52:3

=B1+A1-T2:-

=D1+A2-K111

=B1+A1-X52:5

=B1+A1-X52:6

=B1+A1-X52:7
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IGE+XAO Polska
Projekt przyktadowy 2
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Projekt:

Przyklad 2
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Data:
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Zestawienie zaciskow  -X53

Potaczenie 1

Nr zacisku

Potaczenie 2

Kod

Opis

Schemat

Kol.

=B1+A1-T3:i+

=E2+A1-T1:01

=B1+A1-X53:3

=B1+A1-X53:4

=B1+A1-X53:3

=B1+A1-T3:-

=B1+A1-X53:5

=B1+A1-X53:6

=B1+A1-X53:7

o |[w | |on | = |w Mo

R oo oo

N |~ N[ v ||| |o

= Logo =

IGE+XAO Polska
Projekt przyktadowy 2

System sterowania silnikiem

=B1+A1-X53

Projekt:

Przyklad 2

Nr rysunku:

Mod:

Nazwisko:

Data:

2006-04-06

Schemat:




Zestawienie zaciskow  -X13

Potaczenie 1 Nr zacisku Potaczenie 2 Kod Opis Schemat Kol.
=C1+A3-F4:L1 L1 =C1+A1-B1NC 1 4
N N =E1+A1-P1 1 4
=C1+A3-F5:L1 L2 =C1+A2-B2:NC 1 5
N N =E1+A2-P1 1 5
=C1+A3-F6:L1 L3 =C1+A3-B3:NC 1 6
N N =C1+A3-P1 1 6
Projekt: Nr rysunku: Mod: Nazwisko:
IGE+XAO Polska =C1+A3-X13 Przyklad 2
— ﬂ:l@@@ — Projekt przyktadowy 2 Data. Sohemat

System sterowania silnikiem

2006-04-06




Zestawienie zaciskow  -X58

Potaczenie 1 Nr zacisku Potaczenie 2 Kod Opis Schemat Kol.
=C1+A3-81 L P+N+PE 1 8
N N 1 8
PE PE 1 8
Projekt: Nr rysunku: Mod: Nazwisko:
IGE+XAO Polska =C1+A3-X58 Przyklad 2

] ﬂ:l ] Projekt przyktadowy 2 - -
©@© System sterowania silnikiem Data: Schemat:

2006-04-06




Zestawienie zaciskow - X11

Potaczenie 1 Nr zacisku Potaczenie 2 Kod Opis Schemat Kol.
=C1+A3-F2:L1 L1 CEE 16A 1 1
=C1+A3-F2.L2 L2 1 1
=C1+A3-F2.L3 L3 1 1
=C1+A3-F2N N 1 1
PE PE 1 1
Projekt: Nr rysunku: Mod: Nazwisko:
IGE+XAO Polska =C1+A4-X11 Przyklad 2
— ﬂ:l@@@ — Projekt przyktadowy 2 Data. Sohemat

System sterowania silnikiem

2006-04-06




Zestawienie zaciskow  -X12

Potaczenie 1 Nr zacisku Potaczenie 2 Kod Opis Schemat Kol.
=C1+A3-F3:L1 L1 CEE 16A 1 2
=C1+A3-F3:L2 L2 1 2
=C1+A3-F3.L3 L3 1 2
=C1+A3-F3:N N 1 2
PE PE 1 2
Projekt: Nr rysunku: Mod: Nazwisko:
IGE+XAO Polska =C1+A4-X12 Przyklad 2
— ﬂ:l@@@ — Projekt przyktadowy 2 Data. Sohemat

System sterowania silnikiem

2006-04-06




Zestawienie zaciskow - X11

Potaczenie 1 Nr zacisku Potaczenie 2 Kod Opis Schemat Kol.
=E1+A4-51:3 1 53DC+ 1 1
=E1+A4-51:4 2 =E1+A4-52:1 1 1
=E1+A4-52:2 3 =E1+A1-K5:11 1 1
=E1+A1-F1:12 4 =E1+A4-M1:23 2 4
=D1+A2-K2:22 5 =E1+A4-M1:24 2 4

IGE+XAO Polska B AL XA Projekt: Prayklad 2 Nr rysunku: Mod: Nazwisko:

— ﬂ:l@@@ — Projekt przyktadowy 2 Data. Sohemat

System sterowania silnikiem

2006-04-06




Zestawienie zaciskow  -X12

Potaczenie 1 Nr zacisku Potaczenie 2 Kod Opis Schemat Kol.
=E1+A1-Q3:2 U1 =E1+A4-M1:U1 1 6
=E1+A1-Q3:4 V1 =E1+A4-M1:V1 1 6
=E1+A1-Q3:6 W1 =E1+A4-M1:W1 1 6
PE i =E1+A4-M1i 1 7
=E1+A1-Q2:2 201 =E1+A4-MTW2 1 7
=E1+A1-Q2:4 2V1 =E1+A4-M1:U2 1 7
=E1+A1-Q2:6 2W1 =E1+A4-M1:V2 1 7

IGE+XAO Polska CE1ALX 12 Projekt: Prayklad 2 Nr rysunku: Mod: Nazwisko:

— ﬂ:l@@@ — Projekt przyktadowy 2 Data. Sohemat

System sterowania silnikiem

2006-04-06




Zestawienie zaciskow  -X11.1

Potaczenie 1 Nr zacisku Potaczenie 2 Kod Opis Schemat Kol.
=E2+A1-T1:96 1 =E2+A1-X11.2:1 1 2
=E2+A1-T1:97 2 =E2+A1-X11.2:2 1 2
=E2+A1-T1:98 3 =E2+A1-X11.2:3 1 2
=E2+A1-T1H 4 =E2+A1-X11.2:4 1 2
53DC+ 5 =E2+A1-X11.2:5 1 5
=D1+A2-K2:15 6 =E2+A1-X11.2:6 1 5
53DC- 7 =E2+A1-X11.2:7 1 5
=D1+A2-K3:10 8 =E2+A1-X11.2:8 1 6
=D1+A2-K3:11 9 =E2+A1-X11.2:9 1 6
=D1+A2-K3:12 10 =E2+A1-X11.2:10 1 6

IGE+XAO Polska B2 A-XA1A Projekt: Prayklad 2 Nr rysunku: Mod: Nazwisko:

— ﬂ:l@@@ — Projekt przyktadowy 2 Data. Sohemat

System sterowania silnikiem

2006-04-06




Zestawienie zaciskow  -X11.2

Potaczenie 1 Nr zacisku Potaczenie 2 Kod Opis Schemat Kol.
=E2+A4-M1U1 1 =E2+A1-X11.1:1 1 2
=E2+A4-M1V1 2 =E2+A1-X11.1:2 1 2
=E2+A4-M1:W1 3 =E2+A1-X11.1:3 1 2
=E2+A4-M1i 4 =E2+A1-X11.1:4 1 2
=E2+A4-B1:BN 5 =E2+A1-X11.1:5 1 5
=E2+A4-B1:BK 6 =E2+A1-X11.1:6 1 5
=E2+A4-B1:BL 7 =E2+A1-X11.1:7 1 5
=E2+A4-R1:1 8 =E2+A1-X11.1:8 1 6
=E2+A4-R1:1 9 =E2+A1-X11.1:9 1 6
=E2+A4-R1:2 10 =E2+A1-X11.1:10 1 6

Projekt: Nr rysunku: Mod: Nazwisko:

IGE+XAO Polska =E2+A1-X11.2 Przyklad 2
— ﬂ:l@@@ — Projekt przyktadowy 2 Data. Sohemat

System sterowania silnikiem

2006-04-06




Zestawienie kabli

Funkcja (=) Lokalizacja (+) | Oznaczenie (-) Opis Kod Dlugosé
=E1 +A3 -W76
Projekt: Nr rysunku: Mod: Nazwisko:
L@ © Projekt przykliadowy 2 Przyklad 2
Data: Schemat:

System sterowania silnikiem

2006-04-05




Zestawienie zyt kabli

Funkcja (=) Lokalizacja (+) | Oznaczenie (-) Nr zyty Przekrdj | Kolor | Opis Podtaczenie 1 Podtaczenie 2 Schemat | Kol.
=E1 +A3 -W76 1 =E1+A1-X12:1U1 =Ef+A4-M1:U1 1 6
=E1 +A3 -W76 2 =E1+A1-X12:1V1 =Ef+A4-M1:V1 1 6
=E1 +A3 -W76 3 =E1+A1-X12:1W1 =Ef+A4-M1 W1 1 6
=E1 +A3 -W76 4 =E1+A1-X12:2U1 =Ef+A4-M1W2 1 7
=E1 +A3 -W76 5 =E1+A1-X12:2V1 =Ef+A4-M1:U2 1 7
=E1 +A3 -W76 6 =E1+A1-X12:2W1 =Ef+A4-M1:V2 1 7
=E1 +A3 -W76 7 =E1+A1-X12:] =Ef+A4-M1:] 1 7

IGE+XAO Polska Projekt: Prayklad 2 Nr rysunku: Mod: Nazwisko:

=Logo = | i rmeens




Zestawienie sygnatow |0 PLC

Funkcja (=) Lokalizacja (+) | PLC () Operand Oznaczenie Opis Nr pot. Pofaczenie Schemat | Kol.
=D1 +A2 -K2 00.02 EE 81 ZABEZPIECZENIE SILNIKA 1 =E1+A1-K5 2 3
=D1 +A2 -K2 01.40 EE 87 PRACA MASZYNY 13 =E1+A1-Q2:11 2 5
=D1 +A2 -K2 01.41 EE 71 AWARIA 14 =E2+A1-F111 1 4
=D1 +A2 -K2 01.42 EE 72 SPRZEZENIE ZWROTNE 15 =E2+A1-X11.1:8 1 5
=D1 +A2 -K2 02.25 EE 08 HEZKRBZENIE REGULATORA 16 =E2+A1-T1.02 2 1
=D1 +A2 -K2 00.06 EE 82 WYLACZNIK TERMICZNY 21 =E1+A1-F111 2 4
=D1 +A2 -K2 00.06 EE 82 WYLACZNIK TERMICZNY 22 =E1=E1-X11:5 2 4
=D1 +A2 -K3 EE 32 00.01 POBOR MOCY 1 =E1=E1-B1:S1 2 2
=D1 +A2 -K3 EE 32 00.01 POBOR MOCY 2 =E1=E1-B1:52 2 2
=D1 +A2 -K3 00.08 EE 44 SPRZEZENIE ZWROTNE 4 =E2+A1-T153 2 2
=D1 +A2 -K3 00.08 EE 44 SPRZEZENIE ZWROTNE 5 =E2+A1-T155 2 2
=D1 +A2 -K3 00.04 EE 73 TEMPERATURA 10 =E2+A1-X11.1:8 1 6
=D1 +A2 -K3 00.04 EE 73 TEMPERATURA 1 =E2+A1-X11.1:8 1 6
=D1 +A2 -K3 00.04 EE 73 TEMPERATURA 12 =E2+A1-X11.1:10 1 6
=D1 +A2 -K3 00.05 EE 45 SYGNAt ZADAJACY 13 =E2+A1-T1:42 2 3
=D1 +A2 -K3 00.05 EE 45 SYGNAt ZADAJACY 14 =E2+A1-T1:39 2 3

IGE+XAO Polska Projekt: Prayklad 2 Nr rysunku: Mod: Nazwisko:

=Logo = | i rmeens




Zestawienie potgczen

Lokalizacja wejscia Lokalizacja wyj$cia Kod Nr Kolor Przekrdj
=B1+A1-X12:PE PE @ BK 1,5
=C1+A3-F2:L3 =C1+A3-F3.L3 @ BK 1,5
=C1+A3-F2:L2 =C1+A4-X11L2 0 @ BK 1,5
=C1+A3-F2:L2 =C1+A3-F3.L2 @ BK 1,5
=C1+A3-F2:1 =C1+A4-X11:L1 0 @ BK 1,5
=C1+A3-F2:1 =C1+A3-F3:1 @ BK 1,5
=C1+A3-F1N =C1+A3-F2:N @ BK 1,5
=C1+A3-F1N N @ BK 1,5
=C1+A3-F1:6 =C1+A3-F2.L3 @ BK 1,5
=C1+A3-F1:5 L3 @ BK 1,5
=C1+A3-F1:4 =C1+A3-F2.L2 @ BK 1,5
=C1+A3-F1:3 L2 @ BK 1,5
=D1+A2-K1.PE PE @ BK 1,5
=C1+A3-F11 L1 @ BK 1,5
=C1+A3-F2:N =C1+A4-X11N 0 @ BK 1,5
=B1+A1-X12:N =B1+A1-T3:N @ BK 1,5
=B1+A1-X12:L =B1+A1-F6:L1 @ BK 1,5
=B1+A1-X53:8 =B1+A1-X53:7 @ BK 1,5
=B1+A1-X53:6 =B1+A1-X53:7 @ BK 1,5
=B1+A1-X53:5 =B1+A1-X53:6 @ BK 1,5
=B1+A1-X53:4 =B1+A1-X53:3 @ BK 1,5
=B1+A1-X53:2 =B1+A1-X53:3 @ BK 1,5
=B1+A1-X53:1 =B1+A1-X53:2 @ BK 1,5
=B1+A1-X52:8 =B1+A1-X52:7 @ BK 1,5
=B1+A1-X52:6 =B1+A1-X52:7 @ BK 1,5
=B1+A1-X52:5 =D1+A2-K1:11 0 @ BK 1,5
=C1+A3-F1:2 =C1+A3-F2:1 @ BK 1,5
=C1+A3-FT7:1 =C1+A3-$1 @ BK 1,5
=B1+A1-F1:1 =B1+A1-F2:L1 @ BK 1,5
=C1+A3-X13:L3 =C1+A3-B3:NC @ BK 1,5
IGE+XAO Polska Projekt: Prayklad 2 Nr rysunku: Mod: Nazwisko:
— L@@@ — Projekt przyktadowy 2 Data. Sohemat

System sterowania silnikiem

2006-04-05




Zestawienie potgczen

Lokalizacja wejscia Lokalizacja wyj$cia Kod Nr Kolor Przekrdj
=C1+A3-X13:N N @ BK 1,5
=C1+A3-X13:L2 =C1+A2-B2:NC 0 @ BK 1,5
=C1+A3-X13:N N @ BK 1,5
=C1+A3-X13:1 =C1+A1-B1INC 0 @ BK 1,5
=C1+A3-X58:PE PE @ BK 1,5
=C1+A3-X58:N N @ BK 1,5
=C1+A4-X12:PE PE 0 @ BK 1,5
=C1+A4-X11.PE PE 0 @ BK 1,5
=C1+A3-B3:CO =C1+A3-P1 @ BK 1,5
=C1+A3-F2:L3 =C1+A4-X11.L3 0 @ BK 1,5
=C1+A1-B1:.CO =E1+A1-P1 0 @ BK 1,5
=C1+A3-F2:N =C1+A3-F3:N @ BK 1,5
=C1+A3-FT7:1 L3 @ BK 1,5
=C1+A3-F6:L1 =C1+A3-X13:L3 @ BK 1,5
=C1+A3-F6:L1 L3 @ BK 1,5
=C1+A3-F5:1 =C1+A3-X13:L2 @ BK 1,5
=C1+A3-F5:1 L2 @ BK 1,5
=C1+A3-F4:L1 =C1+A3-X13:1 @ BK 1,5
=C1+A3-F4:L1 L1 @ BK 1,5
=C1+A3-F3:N =C1+A4-X12:N 0 @ BK 1,5
=C1+A3-F3.L3 =C1+A4-X12.L3 0 @ BK 1,5
=C1+A3-F3.L2 =C1+A4-X12.L2 0 @ BK 1,5
=C1+A3-F3:1 =C1+A4-X12:1 0 @ BK 1,5
=B1+A1-X52:2 =B1+A1-X52:3 @ BK 1,5
=C1+A2-B2:CO =E1+A2-P1 0 @ BK 1,5
=B1+A1-B3:S2 =B1+A1-X11:6 @ BK 1,5
=B1+A1-X52:5 =B1+A1-X52:6 @ BK 1,5
=B1+A1-F4:N N @ BK 1,5
=B1+A1-F4:L1 =B1+A1-T1:1 @ BK 1,5
=B1+A1-F4:L1 L2 @ BK 1,5
IGE+XAO Polska Projekt: Prayklad 2 Nr rysunku: Mod: Nazwisko:
— L@@@ — Projekt przyktadowy 2 Data. Sohemat

System sterowania silnikiem

2006-04-05




Zestawienie potgczen

Lokalizacja wejscia Lokalizacja wyj$cia Kod Nr Kolor Przekrdj
=B1+A1-F3:N =B1+A1-S1:N @ BK 1,5
=B1+A1-F3:N N @ BK 1,5
=B1+A1-F3:6 =B1+A1-S1:L3 @ BK 1,5
=B1+A1-F3:5 L3 @ BK 1,5
=B1+A1-F3:4 =B1+A1-S1:L2 @ BK 1,5
=B1+A1-F3:3 L2 @ BK 1,5
=B1+A1-F3:2 =B1+A1-S1:L1 @ BK 1,5
=B1+A1-F5:L1 =B1+A1-F6:L1 @ BK 1,5
=B1+A1-X1:N =B1+A1-X11:N @ BK 1,5
=B1+A1-F5:L1 =B1+A1-T2:L @ BK 1,5
=B1+A1-B3:51 =B1+A1-X11:5 @ BK 1,5
=B1+A1-B2:S2 =B1+A1-X11:4 @ BK 1,5
=B1+A1-B2:51 =B1+A1-X11:3 @ BK 1,5
=B1+A1-B1:82 =B1+A1-X11:2 @ BK 1,5
=B1+A1-F2:L3 =B1+A1-X11:L3 @ BK 1,5
=B1+A1-F2:L3 =E2+A1-F1:15 @ BK 1,5
=B1+A1-F2:L2 =B1+A1-X11:L2 @ BK 1,5
=B1+A1-F2:L2 =E2+A1-F1.13 @ BK 1,5
=B1+A1-F2:L1 =B1+A1-X11:L1 @ BK 1,5
=B1+A1-F2:L1 =E2+A1-F111 @ BK 1,5
=B1+A1-F1:5 =B1+A1-F2:L3 @ BK 1,5
=B1+A1-F1:3 =B1+A1-F2:L2 @ BK 1,5
=B1+A1-F3:1 L1 @ BK 1,5
=B1+A1-X11:1 =B1+A1-B1:81 @ BK 1,5
=E1+A4-S1:4 =E1+A1-X11:2 0 @ BK 1,5
=B1+A1-X52:1 =D1+A2-K1:10 0 @ BK 1,5
=B1+A1-X52:1 =B1+A1-X52:2 @ BK 1,5
=B1+A1-X11:N =B1+A1-C1:N @ BK 1,5
=B1+A1-X11:L3 =B1+A1-C1:L3 @ BK 1,5
=B1+A1-X11:L2 =B1+A1-C1:L2 @ BK 1,5
IGE+XAO Polska Projekt: Prayklad 2 Nr rysunku: Mod: Nazwisko:
— L@@@ — Projekt przyktadowy 2 Data. Sohemat

System sterowania silnikiem

2006-04-05




Zestawienie potgczen

Lokalizacja wejscia Lokalizacja wyj$cia Kod Nr Kolor Przekrdj
=B1+A1-X11:L1 =B1+A1-C1:L1 @ BK 1,5
=B1+A1-X11:6 =B1+A1-C1:6 @ BK 1,5
=B1+A1-X11:5 =B1+A1-C1:5 @ BK 1,5
=B1+A1-X11:4 =B1+A1-C1:4 @ BK 1,5
=B1+A1-X11:3 =B1+A1-C1:3 @ BK 1,5
=B1+A1-F4:N =B1+A1-T1:2 @ BK 1,5
=B1+A1-X11:1 =B1+A1-C1:1 @ BK 1,5
=B1+A1-X52:4 =B1+A1-X52:3 @ BK 1,5
=B1+A1-T3:- =B1+A1-X53:5 @ BK 1,5
=B1+A1-T3:+ =B1+A1-X53:1 @ BK 1,5
=B1+A1-T2:- =B1+A1-X52:5 @ BK 1,5
=B1+A1-T2:+ =B1+A1-X52:1 @ BK 1,5
=B1+A1-T2:N =B1+A1-T3:N @ BK 1,5
=B1+A1-T1:4 =B1+A1-X51:2 @ BK 1,5
=B1+A1-T1:4 =B1+A1-T2:N @ BK 1,5
=B1+A1-T1:3 =B1+A1-X511 @ BK 1,5
=B1+A1-T1:3 =B1+A1-F5:L1 @ BK 1,5
=B1+A1-S1 =B1+A1-P1:2 @ BK 1,5
=B1+A1-S1 =B1+A1-P11 @ BK 1,5
=B1+A1-F6:L1 =B1+A1-T3:L @ BK 1,5
=B1+A1-X11:2 =B1+A1-C1:2 @ BK 1,5
=E2+A1-X11.1:3 =E2+A1-T1:98 0 @ BK 1,5
=E2+A1-X11.1:7 53DC- 0 @ BK 1,5
=E2+A1-X11.1:5 53DC+ 0 @ BK 1,5
=E2+A1-X11.2:10 =E2+A1-X11.1:10 @ BK 1,5
=E2+A1-X11.2:9 =E2+A1-X11.1:9 @ BK 1,5
=E2+A1-X11.2:9 =E2+A4-R1:1 @ BK 1,5
=E2+A1-X11.2:8 =E2+A1-X11.1:8 @ BK 1,5
=E2+A1-X11.2:8 =E2+A4-R1:1 @ BK 1,5
=E2+A1-X11.2:7 =E2+A1-X11.1:7 @ BK 1,5
IGE+XAO Polska Projekt: Prayklad 2 Nr rysunku: Mod: Nazwisko:
— L@@@ — Projekt przyktadowy 2 Data. Sohemat

System sterowania silnikiem

2006-04-05




Zestawienie potgczen

Lokalizacja wejscia Lokalizacja wyj$cia Kod Nr Kolor Przekrdj
=E2+A1-X11.2:7 =E2+A4-B1.BL @ BK 1,5
=E2+A1-X11.2:6 =E2+A1-X11.1:6 @ BK 1,5
=E2+A1-X11.2:6 =E2+A4-B1:BK @ BK 1,5
=C1+A3-X13:N N @ BK 1,5
=E2+A1-X11.2:4 =E2+A4-M1 @ BK 1,5
=D1+A2-K2:16 =E2+A1-T1:02 0 @ BK 1,5
=E2+A1-X11.1:2 =E2+A1-T1:97 0 @ BK 1,5
=E2+A1-X11.11 =E2+A1-T1:96 0 @ BK 1,5
=E2+A1-X11.2:3 =E2+A1-X11.1:3 @ BK 1,5
=E2+A1-X11.2:3 =E2+A4-M1T. W1 @ BK 1,5
=E2+A1-X11.2:2 =E2+A1-X11.1:2 @ BK 1,5
=E2+A1-X11.2:2 =E2+A4-M1.V1 @ BK 1,5
=E2+A1-X11.2:1 =E2+A4-M1.U1 @ BK 1,5
=E2+A1-X11.2:1 =E2+A1-X11.11 @ BK 1,5
=D1+A2-K3:12 =E2+A1-X11.1:10 @ BK 1,5
=D1+A2-K3:11 =E2+A1-X11.1:9 @ BK 1,5
=D1+A2-K3:10 =E2+A1-X11.1:8 @ BK 1,5
=E2+A1-X11.2:4 =E2+A1-X11.1:4 @ BK 1,5
=E1+A1-F1:14 =E1+A1-Q3:3 @ BK 1,5
SE2+A1-TH =E2+A1-X11.1:4 0 @ BK 1,5
=E2+A1-T1:93 =E2+A1-F1.16 0 @ BK 1,5
=E2+A1-T1:92 =E2+A1-F1.14 0 @ BK 1,5
=E2+A1-T1:91 =E2+A1-F1.12 0 @ BK 1,5
=E2+A1-X11.2:5 =E2+A1-X11.1:5 @ BK 1,5
=E2+A1-X11.2:5 =E2+A4-B1:BN @ BK 1,5
=D1+A2-K2:99 =D1+A2-K3:99 @ BK 1,5
=D1+A2-K2:98 =D1+A2-K3:98 @ BK 1,5
=D1+A2-K2:CO =D1+A2-K1:11 @ BK 1,5
=D1+A2-K2:CO =D1+A2-K1:10 @ BK 1,5
=C1+A3-$1 =C1+A3-X58:L @ BK 1,5
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Zestawienie potgczen

Lokalizacja wejscia Lokalizacja wyj$cia Kod Nr Kolor Przekrdj
=E2+A4-R1:2 =E2+A1-X11.2:10 @ BK 1,5
=E1+A1-F1:15 L3 0 @ BK 1,5
=E2+A1-F1.12 53DC+ 0 @ BK 1,5
=E1+A1-F1:13 L2 0 @ BK 1,5
=E1+A1-F1:12 =E1+A1-Q3:1 @ BK 1,5
=E1+A1-FIN L1 0 @ BK 1,5
=B1+A1-SUPPLY;N =B1+A1-X1:N @ BK 1,5
=B1+A1-SUPPLY;I3 =B1+A1-F1:6 @ BK 1,5
=B1+A1-SUPPLY;I2 =B1+A1-F1:4 @ BK 1,5
=B1+A1-SUPPLY;L1 =B1+A1-F1:2 @ BK 1,5
=D1+A2-K3:14 =E2+A1-T1:39 0 @ BK 1,5
=D1+A2-K3:13 =E2+A1-T1:42 0 @ BK 1,5
=D1+A2-K3:5 =E2+A1-T1:55 0 @ BK 1,5
=D1+A2-K3:4 =E2+A1-T1:53 0 @ BK 1,5
=E1+A1-Q2:12 52DC+ @ BK 1,5
=E1+A1-F1:16 =E1+A1-Q3:5 @ BK 1,5
=E1+A1-Q3:23 =E1+A1-Q1:23 @ BK 1,5
=D1+A2-K2:15 =E2+A1-X11.1:6 @ BK 1,5
=E1+A1-X11:1 53DC+ 0 @ BK 1,5
=C1+A3-P1 =C1+A3-X13:N @ BK 1,5
=E1+A2-P1 =C1+A3-X13:N @ BK 1,5
=E1+A1-P1 =C1+A3-X13:N @ BK 1,5
=E1+A1-K1:34 =E1+A1-X11:2 0 @ BK 1,5
=E1+A1-K1:31 =E1+A1-Q1:13 @ BK 1,5
=E1+A1-Q2:12 =E1+A1-Q1:A1 @ BK 1,5
=E1+A1-Q3:12 =E1+A1-Q2:1 @ BK 1,5
=E1+A1-Q1:12 =E1+A1-Q3:13 @ BK 1,5
=E1+A1-Q1:11 =E1+A1-Q1:13 @ BK 1,5
=E1+A1-X11:2 =E1+A4-S2:1 0 @ BK 1,5
=E1+A1-Q3:24 =E1+A1-Q3: A1 @ BK 1,5
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Zestawienie potgczen

Lokalizacja wejscia Lokalizacja wyj$cia Kod Nr Kolor Przekrdj
=E1+A1-X11:3 =E1+A1-K5:11 0 @ BK 1,5
=E1+A1-Q1:24 =E1+A1-Q3: A1 @ BK 1,5
=E1+A1-Q1:23 =E1+A1-Q2:13 @ BK 1,5
=E1+A1-Q2:14 =E1+A1-Q1:11 @ BK 1,5
=E1+A1-Q2:13 =E1+A1-K1:34 @ BK 1,5
=E1+A1-Q1:14 =E1+A1-Q2:1 @ BK 1,5
=E1+A1-K5:12 =E1+A1-Q3:11 @ BK 1,5
=E1+A1-Q3:A2 53DC- 0 @ BK 1,5
=E1+A1-Q2:A2 53DC- 0 @ BK 1,5
=E1+A1-K1:A2 53DC- 0 @ BK 1,5
=E1+A1-K1: A1 =E1+A1-Q1:A1 @ BK 1,5
=E1+A1-QT:A2 53DC- 0 @ BK 1,5
=E1+A4-82:2 =E1+A1-X11:3 0 @ BK 1,5
=E1+A1-Q3:14 =E1+A1-Q2: A1 @ BK 1,5
=E1+A1-Q2:6 =E1+A1-Q1:2 @ BK 1,5
=E2+A1-T119 =E2+A1-T1:29 @ BK 1,5
=E1+A1-X11:5 =D1+A2-K2:22 0 @ BK 1,5
=E1+A1-X11:4 =E1+A4-M1:23 0 @ BK 1,5
=E1+A4-M1:24 =E1+A1-X11:5 0 @ BK 1,5
=E1+A1-F1:12 =E1+A1-X11:4 0 @ BK 1,5
=E1+A1-K5 52DC- @ BK 1,5
=D1+A2-K2:21 =E1+A1-F1N @ BK 1,5
=D1+A2-K2:13 =E1+A1-Q2:1 @ BK 1,5
=D1+A2-K2:1 =E1+A1-K5 @ BK 1,5
=E1+A1-X121 PE 0 @ BK 1,5
=E1+A1-Q1:5 =E1+A1-Q1:3 @ BK 1,5
=E1+A1-X11:1 =E1+A4-S1:3 0 @ BK 1,5
=E1+A1-Q2:6 =E1+A1-X12:2W1 @ BK 1,5
=D1+A2-K2:14 =E2+A1-F111 0 @ BK 1,5
=E1+A1-Q2:5 =E1+A1-Q3:1 @ BK 1,5
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Zestawienie potgczen

Lokalizacja wejscia Lokalizacja wyj$cia Kod Nr Kolor Przekrdj
=E1+A1-Q2:4 =E1+A1-X12:2V1 @ BK 1,5
=E1+A1-Q2:4 =E1+A1-Q1:4 @ BK 1,5
=E1+A1-Q2:3 =E1+A1-Q3:3 @ BK 1,5
=E1+A1-Q2:2 =E1+A1-X12:2U1 @ BK 1,5
=E1+A1-Q2:2 =E1+A1-Q1:6 @ BK 1,5
=E1+A1-Q2:1 =E1+A1-Q3:5 @ BK 1,5
=E1+A1-Q3:6 =E1+A1-X12:1W1 0 @ BK 1,5
=E1+A1-Q3:4 =E1+A1-X12:1V1 0 @ BK 1,5
=E1+A1-Q3:2 =E1+A1-X12:1U1 0 @ BK 1,5
=E1+A1-B1:82 =D1+A2-K3:2 @ BK 1,5
=E1+A1-B1:81 =D1+A2-K3:1 @ BK 1,5
=E1+A1-Q1:1 =E1+A1-Q1:3 @ BK 1,5
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Drutowanie

Numer druta | Typ Nr pot. Przekroj | Kolor | Sygnat Potencjat Potgczenie 1

001 @ 15 BK Standard N/ =CH+A3-XT3N

001 @ 15 BK Standard BI+A1-FIN / N/ =BI+AI-F&N
001 @ 15 BK Standard BHAI-XTN /  =BIH+AT-XTN

001 @ 15 BK Standard SCH+A3-FIN / N/ =C1+A3-X58N
001 @ 15 BK Standard SCHA3-XBN / N/ =C1+A3-X13N
002 @ 15 BK Standard PE / =D1+A2-KHPE

002 @ 15 BK Standard “BHAT-XTN / =BH+A1-SUPPLYN

002 @ 15 BK Standard sBHAI-X12PE / PE / =C1+A3-X58:PE
002 0 @ 15 BK Standard BHAI-SUPPLY:N / =E2+A1-THD / =E2+A1-XT114
002 0 @ 15 BK Standard =C1+AL=XTEPE / PE /  =Cl+Ab—X12:PE
002 0 @ 15 BK Standard EHA-X12D / PE/ E2+A1-THD
003 @ 15 BK Standard 5200+ / =E1+A1-02:12

003 @ 15 BK Standard =BHA1-X52:1

003 @ 15 BK Standard D1H+A2-K2:0 / =D1+A2—K110

003 0 @ 15 BK Standard BI+A1-X52:1 /  =D1+A2-K1:10

004 @ 15 BK Standard 520C— / =E+A1-KS

004 @ 15 BK Standard “BHA1-X52:5

004 @ 15 BK Standard D1+A2-K2:C0 /  =D1+A2—K%:M

004 0 @ 15 BK Standard BHAI-X525 / =D1+A2—K1:11

005 @ 15 BK Standard BHAI-BEST /  =BI+AT-X11:1

006 @ 15 BK Standard BI+A1-BLS2 /  =BI+A1-X11:2

007 @ 15 BK Standard BHA1-B2S1 /  =BH+AI-X113

008 @ 15 BK Standard sBI+A1-B2:S2 / =BI+A1-X11:4

009 @ 15 BK Standard BHAI-B3S1 / =BI+AT-X115

010 @ 15 BK Standard BHA1-B3S2 / =BH+AT-X116

oM @ 15 BK Standard SBIHAI-CELY 7 =BI+AT-X L1

012 @ 15 BK Standard BHA-CEL2 /  BIHAI-X11L2

013 @ 15 BK Standard BHAI-CEL3 / =BI+AT-X11L3

0% @ 15 BK Standard BIAI-CIN / =BHAI-XTEN

015 @ 15 BK Standard BHAI-C11 / =BH+AT-X 1A
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Drutowanie

Numer druta | Typ Nr pot. Przekroj | Kolor | Sygnat Potencjat Potgczenie 1

016 @ 15 BK Standard BHAI-CE2 / =BHAI-X112

017 @ 15 BK Standard BIHAI-(13 / =BI+AT-X113

018 @ 15 BK Standard BUHA-Clh / =BHAI-X1%h

019 @ 15 BK Standard BHAI-CLS / =BI+AT-X115

020 @ 15 BK Standard BIHAI-C16 /  =BHAI-X116

021 @ 15 BK Standard BHAI-F11 / =BIH+AT-F2:L1

021 @ 15 BK Standard BI+A1-F2:L1 /  =E2+A1-F111

021 @ 15 BK Standard BHAI-F31 / L1/ =C1+A3-F11
021 @ 15 BK Standard SCHA3-FALT / L1/ =E2+A1-F1:11
021 0 @ 15 BK Standard L1/ =EHA-F11

022 @ 15 BK Standard BHAI-F1:2 / =BH+AI-SUPPLY;L1
023 @ 15 BK Standard BHAI-F13 / =B1+A1-F212

023 @ 15 BK Standard BI+AI-F212 / =E2+A1-F113

023 @ 15 BK Standard BHAI-F33 / 12 / =BI+AI—Fhil1
023 @ 15 BK Standard SCHA3-F13 / 12/ =CI+A3-F5L1
023 0 @ 15 BK Standard 2 / =E1+A-F113

024 @ 15 BK Standard BHAI-F14 / =BHAI-SUPPLY;L2
025 @ 15 BK Standard BI+AI-F15 / =B1+A1-F2:13

025 @ 15 BK Standard BHAI-F2L3 / =E2+A1-F115

025 @ 15 BK Standard BHAI-F35 / 13/ =C14A3-F15
025 @ 15 BK Standard “CH+A3-F&L1 / 13/ =CH+A3-F7:L1
025 0 @ 15 BK Standard 13/ =EHAI-F115

026 @ 15 BK Standard “BHA1-F16 / =BHA1-SUPPLY;13
027 @ 15 BK Standard BHAI-F2L1 /  BI+AI-X11L1
028 @ 15 BK Standard BHAI-F2L2 / =BHAI-X1HL2
029 @ 15 BK Standard SBI+AI-F243 / =BI+A1-X11L3
030 @ 15 BK Standard BHAI-F3IN / =B1+A1-STN

031 @ 15 BK Standard BHAI-F3:2 / =BH+A1-SHL1

032 @ 15 BK Standard BI+AI-F3ib / =BHAI-SHL2

033 @ 15 BK Standard BHAI-F36 / =BHAI-S1L3
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Drutowanie

Numer druta | Typ Nr pot. Przekroj | Kolor | Sygnat Potencjat Potgczenie 1

034 @ 15 BK Standard BHAI-F4L1 /  BI+AT-TH1

035 @ 15 BK Standard BI+AI-F4N / =BI+A1-T1:2

036 @ 15 BK Standard BHAI-F5L1 / =BI+AT-T2L

037 @ 15 BK Standard BHAI-FELT / BI+AT-T3L

038 @ 15 BK Standard sB+A1-PE1 /  =B1+A1-S1

039 @ 15 BK Standard BHAI-P12 / =B1+A1-S1

040 @ 15 BK Standard BHAI-T2+ / =BI+A1-X521 / =B1+A1-X52:2
BHAI-X523 / =BIH+AI-X52:4

041 @ 15 BK Standard BHAI-T2— / =BI+A1-X525 / =BI+A1-X52:6
BI+A1-X52:7 / =B1+A1-X52:8

042 @ 15 BK Standard BHAI-T3+ / =BI+A1-X531 / =B1+A1-X53:2
sBI+A1-X53:3 /  =B1+A1-X53:4

043 @ 15 BK Standard BHAI-T3— / =BI+AT-X535 / =BI+A1-X536
BHAI-X537 / =B1+A1-X53:8

044 @ 15 BK Standard BHAI-X12L / =BI+A1-F6:L1 / =BI+A1-F5L1
BHAI-TI3 /  =BHAI-X511

045 @ 15 BK Standard SBHAT-X12ZN / =BT+A1-TIN / =BI+A1-T2N
BI+AI-TTh /  =B1+A1-X51:2

046 @ 15 BK Standard BH+AI-X51:1

047 @ 15 BK Standard BHA1-X51:2

048 @ 15 BK Standard =B1+A1-X53:1

048 0 @ 15 BK Standard BHAI-X53:1 / =E2+A1-T1:01

048 0 @ 15 BK Standard SE1+A1-X111 / 5300+ / =E2+AT-XN15

048 0 @ 15 BK Standard E2+A1-F112 / 530C+ / =E2+A1-T1:01

049 @ 15 BK Standard B1+A1-X53:5

049 0 @ 15 BK Standard 530C— / =E2+A1-X117

049 0 @ 15 BK Standard SE1+A1-K1A2 / 530C— / =E+A1-Q1A2

049 0 @ 15 BK Standard sE1+A1-Q2:A2 / 530C— / =E1+A1-03:A2

050 @ 15 BK Standard =(1+A3-B30 / =(1+A3-P1

051 @ 15 BK Standard <C1+A3-BINC / =C1+A3-X1343
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Drutowanie

Numer druta | Typ Nr pot. Przekroj | Kolor | Sygnat Potencjat Potgczenie 1
052 @ 15 BK Standard SCIH+A3-FEN / =CHA3-F2N / =C1+A3-F3N
053 @ 15 BK Standard =CH4A3-F1:2 / =C1+A3-F2L1 / =C1+A3-F3:L1
054 @ 15 BK Standard SCIHA3-F1h / =CHA3-F212 / =[1+A3-F312
055 @ 15 BK Standard =CH4A3-F16 / =C1+A3-F213 / =CHA3-F313
056 @ 15 BK Standard =CIHA3=F4LT / =CHA3-X13L1
057 @ 15 BK Standard SCI+A3-F5L1 / =C1+A3-X1312
058 @ 15 BK Standard SCI+A3-F6LT / =C1+A3-X13:3
059 @ 15 BK Standard SC1+A3=P1 /  =CHA3=XT3N
060 @ 15 BK Standard SCIH+A3-XBN /  =ET+A1-P1
061 @ 15 BK Standard “CI+A3-XBN /  =E1+A2-P1
062 @ 15 BK Standard DHA2-K2:1 / =E1+A1-KS
063 @ 15 BK Standard =D1+A2-K2:13 /  =E1+A1-02:1
064 @ 15 BK Standard DH+A2-K2:15 / =E2+A1-X11.%:6
065 @ 15 BK Standard sD1+A2-K2:21 /  =EHAT-F11
066 @ 15 BK Standard =D1+A2-K2:98 / =D1+A2-K3:98
067 @ 15 BK Standard D1+A2-K2:99 / =D1+A2-K3:99
068 @ 15 BK Standard SD+A2-K3:10 /  =E2+A1-X11.1:8
069 @ 15 BK Standard D1+A2-K3:M / =E2+A1-X11.1:9
070 @ 15 BK Standard SDHA2-K3:12 /  =E2+A1-X111:10
071 @ 15 BK Standard EMHAT-F112 / =EH+AT-Q31 /7 =E1+A1-025
072 @ 15 BK Standard EMHAT-FE / =E1+A1-03:3 / =E1+A1-02:3
073 @ 15 BK Standard SE1+A1-F116 / =E+A1-Q3:5 /  =E1+A1-02:1
074 @ 15 BK Standard sEA1-KEA1 / =E1+A1-01A1 / =E1+A1-02:12
075 @ 15 BK Standard SE1+A1-K131 /7 =EMA1-Q43 / E1+-A1-Q11
E1+A1-02:14
076 @ 15 BK Standard SEHAT-K134 / =EH+A1-Q2:13 /7 =E1+A1-Q1:23
=E14+A1-03:23
076 0 @ 15 BK Standard EMAT-K134 / =E+AT-X112 /  =E1+AL—S2:1
077 @ 15 BK Standard SE1+A1-K5:12 / =E1+A1-Q3:M
078 @ 15 BK Standard SE1+A1-Q11 /7 =E1+A1-Q13 / =E1+A1-Q15
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Drutowanie

Numer druta | Typ Nr pot. Przekroj | Kolor | Sygnat Potencjat Potgczenie 1

079 @ 15 BK Standard SEHAT-QE2 / sEHAT-02:6 / =ET+AT-X12:2W1
080 @ 15 BK Standard EHAT-QEL / sEHAT-02:4 / =E1+A1-X12:2V1
081 @ 15 BK Standard E1HA1-Q%6 / sEHAI-02:2 / =E1+A1-X12:2U1
082 @ 15 BK Standard EH+AT-QE12 / =E1+A1-Q3:13

083 @ 15 BK Standard EHA-QYTE / ETHAT-0211 / =EH+AT-03:12
084 @ 15 BK Standard SEHA-QE24 / sEHAT-Q3:A1 / sET+A1-Q3:24
085 @ 15 BK Standard E1+A1-02:A1 / =ET+A1-Q3:14

086 @ 15 BK Standard E24+A1-T119 / =E2+A1-T1:29

087 @ 15 BK Standard SE2+AT-XNAT / =E2+A1-X112:1

088 @ 15 BK Standard SE2+AI-X1142 / =E2+A1-X112:2

089 @ 15 BK Standard SE24+A1-XNA3 / E24+A1-X11.23

090 @ 15 BK Standard SE2+A-XNLh / =E2+A1-X1.2:4

091 @ 15 BK Standard SE2+A1-X1145 / =E2+A1-X11.255

092 @ 15 BK Standard E2+AT-XNL6 / =E2+A1-X1.2:6

093 @ 15 BK Standard SE2+AI-XTAT / =E2+A1-X112:7

094 @ 15 BK Standard E24+A1-XN18 / =E24A1-X11.2:8

095 @ 15 BK Standard SE2+AT-XT19 / =E2+A1-X11.2:9

096 @ 15 BK Standard SE2+A1-XT1A10 7/ =E2+A1-X11.2:10

097 @ 15 BK Standard SE24+AT-XN2:1 /  =E24+Ab—M1U1

098 @ 15 BK Standard E2+AT-XN.2:2 / =E2+A4-M1:V1

099 @ 15 BK Standard SE2+A1-X11.23 /  =E2+Ab-MLW1

100 @ 15 BK Standard SE2+AT-XN2:4 / =E2+Ab-M1:D

101 @ 15 BK Standard “E2+A1-X11.25 / =E2+A4-B1BN

102 @ 15 BK Standard E24+A1-XN2:6 / =E2+A4—B1BK

103 @ 15 BK Standard E2+AT-X12:7 / =E2+A4-B1BL

104 @ 15 BK Standard E2+A1-X12:8 / =E2+A4—R%1 / =E2+A1-X112:9
105 @ 15 BK Standard SE24+A1-X12:10 / =E2+A4—R1:2

106 @ 15 BK Standard E1+AT-B1ST / =D1+A2-K3:1

107 @ 15 BK Standard sE1+A1-B1S2 / =D1+A2-K3:2

108 0 @ 15 BK Standard C1H+A1-B1CO / =E1+A1-P1
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109 0 @ 15 BK Standard SCIHAT-BENC / =C1+A3-X13:L1
10 0 @ 15 BK Standard =C1+A2-B2:L0 / =E1+A2-P1
M 0 @ 15 BK Standard <C1+A2-B2NC /  =C1+A3-X13L2
12 0 @ 15 BK Standard <CH+A3-F211 / =CI+A4—X1HL1
113 0 @ 15 BK Standard SCHA3-F2:L2 / =C1+AG=X1112
1k 0 @ 15 BK Standard SC1H+A3-F213 /  =CIH+AL—X1HL3
15 0 @ 15 BK Standard =CI+A3-F2N /  =Cl+AL=X1LN
16 0 @ 15 BK Standard SCHA3-F3LT / <CIH+AL—X12:L1
117 0 @ 15 BK Standard SCHA3-F3L2 / =CIH+AL—X12:2
118 0 @ 15 BK Standard “C1+A3-F343 /  =C1+A4—X1213
19 0 @ 15 BK Standard SCIHA3-FIN /  =CHHAL—X12:N
120 0 @ 15 BK Standard SCH+A3-FTL1 / =C1+A3-$1
121 0 @ 15 BK Standard =(1+A3-S1 /  =CHA3-X581
122 0 @ 15 BK Standard DHA2-K2:1h /  =E2+A1—F1:11
123 0 @ 15 BK Standard =D1+A2-K2:16 / =E2+A1-T1:02
124 0 @ 15 BK Standard DH4A2-K2:22 /  <E+AT-XT5
125 0 @ 15 BK Standard DHA2-K3:h / =E2+A1-T1:53
126 0 @ 15 BK Standard D1+A2-K35 / =E2+A1-T155
127 0 @ 15 BK Standard DHA2-K313 /  =E24A1-T1:42
128 0 @ 15 BK Standard DHA2-K3: / =E2+A1-T1:39
129 0 @ 15 BK Standard E+AI-FE12 /=T AT-X 1k
130 0 @ 15 BK Standard SEHAIKS:M / =E1+AT-XT3
131 0 @ 15 BK Standard E1+A1-03:2 / EHAT-X12:101
132 0 @ 15 BK Standard SEHA-03:4 / =EHAT-X12:V1
133 0 @ 15 BK Standard SEH+AT-03:6 /  =ETH+AT-X12:101
134 0 @ 15 BK Standard EHAT-XT 7 =ETH+A4—S13
135 0 @ 15 BK Standard EHA-XM2 / E+AL=Sth
136 0 @ 15 BK Standard SEHAT-XT3 / =ET+AL-S52:2
137 0 @ 15 BK Standard SET+AT-XT4 / =ET+A4-M1:23
138 0 @ 15 BK Standard SETHAT-XTS / =E1+AL-M1:24

IGE+XAO Polska
Projekt przyktadowy 2

Projekt:

Przyklad 2

Rysunek nr:

Rew.:

Start.:

Data:

2007-11-16

Strona:




Drutowanie

Numer druta | Typ Nr pot. Przekroj | Kolor | Sygnat Potencjat Potgczenie 1

139 0 @ 15 BK Standard E2+AT-F112 / =E2+A1-T191

%0 0 @ 15 BK Standard E2+A1-F11h / =E2+A1-T192

141 0 @ 15 BK Standard E2+A1-F116 / =E2+A1-T193

%2 0 @ 15 BK Standard E2+A1-T196 / =E2+A1-X111:1
%3 0 @ 15 BK Standard E2+AI-T197 /  =E2+A1-X11.4:2
b 0 @ 15 BK Standard E2+A1-T198 / =E2+A1-X111:3

IGE+XAO Polska
Projekt przyktadowy 2

Projekt:

Przyklad 2

Rysunek nr:

Rew.:

Start.:

Data:

2007-11-16

Strona:




Lestawienie sktadnikOw przewodow

Typ Dostawca llo§é Opis Grupa Producent
186.00
0 81.00
Projekt: Rysunek nr: Rew.: Start:
IGE+XAQ Polska Przyklad 2
Projekt przyktadowy 2
BT Data: Strona:
System sterowania silnikiem 20071116




Zestawienie materiatow

llo$é Kod Dostawca Opis EAN 13 Producent
0.00
126.00
2.00 CEE 16A
1.00 HPFI
1.00 P+N+PE
Projekt: Nr rysunku: Mod: Nazwisko:
IGE+XAOQ Polska Przyklad 2
] ﬂ:l ] Projekt przyktadowy 2 - -
©@© System sterowania silnikiem Data: Schemat:

2006-04-06




Zestawienie materiatow szczegotowe

Funkcja(=) Lokalizacja(+) |Oznaczenie(-) llo$é Kod Dostawca Opis Producent
=B1 +A1 -B1 1.00

=B1 +A1 -B2 1.00

=B1 +A1 -B3 1.00

=B1 +A1 -C1 1.00

=B1 +A1 -F1 1.00

=B1 +A1 -F2 1.00

=B1 +A1 -F3 1.00

=B1 +A1 -F4 1.00

=B1 +A1 -F5 1.00

=B1 +A1 -F6 1.00

=B1 +A1 -P1 1.00

=B1 +A1 -S1 1.00

=B1 +A1 -T1 1.00

=B1 +A1 -T2 1.00

=B1 +A1 -T3 1.00

=B1 +A1 -X1 1.00

=B1 +A1 -X11 10.00

=B1 +A1 -X12 3.00

=B1 +A1 -X51 2.00

=B1 +A1 -X52 8.00

=B1 +A1 -X53 8.00

=C1 +A1 -B1 1.00

=C1 +A2 -B2 1.00

=C1 +A3 -B3 1.00

=C1 +A3 -F1 1.00 HPFI
=C1 +A3 -F2 1.00

=C1 +A3 -F3 1.00

=C1 +A3 -F4 1.00

=C1 +A3 -F5 1.00

=C1 +A3 -F6 1.00

IGE+XAO Polska Projekt: Prayklad 2 Nr rysunku: Mod: Nazwisko:
- UZJ(:)Q;J(:) - 2;2&2ﬁ:2{2g5¢21?!1iﬁiMem Data: 2010-01-05 Schemat




Zestawienie materiatow szczegotowe

Funkcja(=) Lokalizacja(+) |Oznaczenie(-) llo$é Kod Dostawca Opis Producent
=C1 +A3 -F7 1.00

=C1 +A3 -P1 1.00

=C1 +A3 -81 1.00

=C1 +A3 -X13 6.00

=C1 +A3 -X58 1.00 P+N+PE
=C1 +A3 -X58 2.00

=C1 +Ad4 -X11 1.00 CEE 16A
=C1 +Ad4 -X11 4.00

=C1 +Ad4 -X12 1.00 CEE 16A
=C1 +Ad4 -X12 4.00

=D1 +A2 -K1 1.00

=D1 +A2 -K2 1.00

=D1 +A2 -K3 1.00

=E1 +A1 -B1 1.00

=E1 +A1 -F1 1.00

=E1 +A1 -K1 1.00

=E1 +A1 -K5 1.00

=E1 +A1 -P1 1.00

=E1 +A1 -Q1 1.00

=E1 +A1 -Q2 1.00

=E1 +A1 -Q3 1.00

=E1 +A1 -X11 5.00

=E1 +A1 -X12 7.00

=E1 +A2 -P1 1.00

=E1 +A3 -W76 0.00

=E1 +Ad4 -M1 1.00

=E1 +Ad4 -81 1.00

=E1 +Ad4 -82 1.00

=E2 +A1 -F1 1.00

=E2 +A1 -T1 1.00

IGE+XAO Polska Projekt: Prayklad 2 Nr rysunku: Mod: Nazwisko:
=Logo = | i rmeens




Zestawienie materiatow szczegotowe

Funkcja(=) Lokalizacja(+) |Oznaczenie(-) llo$é Kod Dostawca Opis Producent

=E2 +A1 -X111 10.00
=E2 +A1 -X11.2 10.00
=E2 +A4 -B1 1.00
=E2 +A4 -1 1.00
=E2 +A4 -R1 1.00

Projekt: Nr rysunku: Mod: Nazwisko:

IGE+XAOQ Polska Przyklad 2
] ﬂ:l ] Projekt przyktadowy 2 - -
©@© System sterowania silnikiem Data: 2010-01-05 Schemat;




Zestawienie materiatow

llo$é Kod Dostawca Opis Producent
0.00
126.00
2.00 CEE 16A
1.00 HPFI
1.00 P+N+PE
Projekt: Nr rysunku: Mod: Nazwisko:
IGE+XAOQ Polska Przyklad 2
] ﬂ:l ] Projekt przyktadowy 2 - -
©@© System sterowania silnikiem Data: Schemat:

2006-04-12




Zestawienie materiatow szczegotowe

Funkcja(=) Lokalizacja(+) |Oznaczenie(-) llo$é Kod Dostawca Opis Producent
=B1 +A1 -B1 1.00

=B1 +A1 -B2 1.00

=B1 +A1 -B3 1.00

=B1 +A1 -C1 1.00

=B1 +A1 -F1 1.00

=B1 +A1 -F2 1.00

=B1 +A1 -F3 1.00

=B1 +A1 -F4 1.00

=B1 +A1 -F5 1.00

=B1 +A1 -F6 1.00

=B1 +A1 -P1 1.00

=B1 +A1 -S1 1.00

=B1 +A1 -T1 1.00

=B1 +A1 -T2 1.00

=B1 +A1 -T3 1.00

=B1 +A1 -X1 1.00

=B1 +A1 XA 10.00

=B1 +A1 -X12:L 3.00

=B1 +A1 -X51:1 2.00

=B1 +A1 -X52:1 8.00

=B1 +A1 -X53:1 8.00

=C1 +A1 -B1 1.00

=C1 +A2 -B2 1.00

=C1 +A3 -B3 1.00

=C1 +A3 -F1 1.00 HPFI
=C1 +A3 -F2 1.00

=C1 +A3 -F3 1.00

=C1 +A3 -F4 1.00

=C1 +A3 -F5 1.00

=C1 +A3 -F6 1.00

IGE+XAO Polska Projekt: Prayklad 2 Nr rysunku: Mod: Nazwisko:
- UZJ(:)Q;J(:) - 2;2&2ﬁ:2{2g5¢21?!1iﬁiMem Data: 2006.0414 Schemat




Zestawienie materiatow szczegotowe

Funkcja(=) Lokalizacja(+) |Oznaczenie(-) llo$é Kod Dostawca Opis Producent
=C1 +A3 -F7 1.00
=C1 +A3 -P1 1.00
=C1 +A3 -81 1.00
=C1 +A3 -X13:L1 6.00
=C1 +A3 -X58:L 1.00 P+N+PE
=C1 +A3 -X58:N 2.00
=C1 +Ad4 -X11:L1 1.00 CEE 16A
=C1 +Ad4 -X11L2 4.00
=C1 +Ad4 -X12:L1 1.00 CEE 16A
=C1 +Ad4 -X12:L2 4.00
=D1 +A2 -K1 1.00
=D1 +A2 -K2 1.00
=D1 +A2 -K3 1.00
=E1 +A1 -B1 1.00
=E1 +A1 -F1 1.00
=E1 +A1 -K1 1.00
=E1 +A1 -K5 1.00
=E1 +A1 -P1 1.00
=E1 +A1 -Q1 1.00
=E1 +A1 -Q2 1.00
=E1 +A1 -Q3 1.00
=E1 +A1 X114 5.00
=E1 +A1 -X12:1U1 7.00
=E1 +A2 -P1 1.00
=E1 +A3 -W76
=E1 +Ad4 -M1 1.00
=E1 +Ad4 -81 1.00
=E1 +Ad4 -82 1.00
=E2 +A1 -F1 1.00
=E2 +A1 -T1 1.00
IGE+XAO Polska Projekt: Prayklad 2 Nr rysunku: Mod: Nazwisko:
=Logo = | i rmeens




Zestawienie materiatow szczegotowe

Funkcja(=) Lokalizacja(+) |Oznaczenie(-) llo$é Kod Dostawca Opis Producent

=E2 +A1 -X11.11 10.00
=E2 +A1 -X11.2:1 10.00
=E2 +A4 -B1 1.00
=E2 +A4 -1 1.00
=E2 +A4 -R1 1.00

Projekt: Nr rysunku: Mod: Nazwisko:

IGE+XAOQ Polska Przyklad 2
] ﬂ:l ] Projekt przyktadowy 2 - -
©@© System sterowania silnikiem Data: 2006-04-14 Schemat;




Schemat
Opis Typ kabla Oznaczenie | e Kabel -----
w
=
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=
[«>]
N
o A A e e
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e
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oo ) ! g O[O|O[O|0|O|O|0O|O|O|O|O|O|O|O|O|0O|0O|0O|0|O|O|0O|0O|O|O|0O|O|0O|0O|0O|0|0O|0O [e]Rel el e} O|o[0o|0|0|0|0|0|0 O[0|0|0O
= N
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>
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Opis Typ kabla Oznaczenie | e Kabel -----
Projekt: Nr rysunku: Mod: Nazwisko:
IGE+XAOQ Polska - X1 Przyklad 2
— — Projekt przyktadowy 2 - ——
L@@@ Sysltem gteryowania ysilnikiem Data: Funkcja: Lokalizacja: Schemat:
19-10-2003 =B1 +A1




Kolumna [®]*]|*®
Schemat
Opis Typ kabla Oznaczenie | e Kabel -----
w
=
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=
[«>]
N
© < =
= ~ [B|A
e S T[Tl
e
U) S
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N s E
oo ) ! g Oo|o|o O|O[O[O|O|O|0O|0|O|O|O|O|O|O|O|O|O|0O|0|0O|0O|0O|0O|0|0|0 [e]Rel el e} O|o[0o|0|0|0|0|0|0 O[0|0|0O
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=
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Opis Typ kabla Oznaczenie | e Kabel -----
Projekt: Nr rysunku: Mod: Nazwisko:
IGE+XAO Polska -X12 Przyklad 2
— L@@@ — Projekt przykiadowy 2 SPIEE =TT R .
LA : ja: Lokalizacja: Schemat:
System sterowania silnikiem 19-10-2003 =B +A1




Kolumna ||
Schemat
Opis Typ kabla Oznaczenie | e Kabel -----
w
=
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=
N
(@]
Opis Typ kabla Oznaczenie | e Kabel -----
Projekt: Nr rysunku: Mod: Nazwisko:
IGE+XAO Polska -X51 Przyklad 2
— L@@@ — Projekt przykiadowy 2 SPIEE =TT R .
LA : ja: Lokalizacja: Schemat:
System sterowania silnikiem 19-10-2003 =B +A1




Kolumna

Schemat
Opis Typ kabla Oznaczenie
w
=
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=
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o o |7 T
e
(72
'S o~ (=
O Lo wn
N >x< |3
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— 2 o -
= [T o
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S 3 P
N [— ~—
o T «
Opis Typ kabla Oznaczenie
Nr rysunku: Mod: Nazwisko:
IGE+XAOQ Polska Przyklad 2
— L@@@ — Projekt przykiadowy 2 — — :
IR ja: Lokalizacja: Schemat:
System sterowania silnikiem 19-10-2003 A1




Kolumna

Schemat
Opis Typ kabla Oznaczenie
w
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e
(72
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o ¥
Opis Typ kabla Oznaczenie
Nr rysunku: Mod: Nazwisko:
IGE+XAOQ Polska Przyklad 2
] ﬂ:l ] Projekt przyktadowy 2 — — -
©@© System sterowania silnikiem 19-10-2003 Funkeja: Lokalizacja: A1 Schemat:




Kolumna ||~ |*[*|<|«<
Schemat
Opis Typ kabla Oznaczenie | e Kabel -----
w
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Opis Typ kabla Oznaczenie | e Kabel -----
Projekt: Nr rysunku: Mod: Nazwisko:
IGE+XAOQ Polska -X13 Przyklad 2
— — Projekt przyktadowy 2 - ——
L@@@ Sysltem gteryowania ysilnikiem Data: Funkcja: Lokalizacja: Schemat:
19-10-2003 =C1 +A3 6




Kolumna [®]*]|*®
Schemat
Opis Typ kabla Oznaczenie | e Kabel -----
w
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Opis Typ kabla Oznaczenie | e Kabel -----
Projekt: Nr rysunku: Mod: Nazwisko:
IGE+XAO Polska -X58 Przyklad 2
— L@@@ — Projekt przykiadowy 2 SPIEE =TT R .
LA : ja: Lokalizacja: Schemat:
System sterowania silnikiem 19-10-2003 =C1 +A3




Kolumna [~ |~ [T |7 |~
Schemat
Opis Typ kabla Oznaczenie | e Kabel -----
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Opis Typ kabla Oznaczenie | e Kabel -----
Projekt: Nr rysunku: Mod: Nazwisko:
IGE+XAOQ Polska -X11 Przyklad 2
— — Projekt przyktadowy 2 - ——
L@@@ Sysltem gteryowania ysilnikiem Data: Funkcja: Lokalizacja: Schemat:
19-10-2003 =C1 +A4




Kolumna [
Schemat
Opis Typ kabla Oznaczenie | e Kabel -----
i
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Opis Typ kabla Oznaczenie | e Kabel -----
Projekt: Nr rysunku: Mod: Nazwisko:
IGE+XAOQ Polska -X12 Przyklad 2
= L@@@ = gry?teekn: zgzrycl)(\jvaai?!ysilznikiem Data: Funkcja: Lokalizacja: Schemat:
19-10-2003 =C1 +A4




Kolumna [—|™| [T|~[¥
Schemat
Opis Typ kabla Oznaczenie | e Kabel -----
w
=
2L N
= ..
S = 2 PRlels
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Opis Typ kabla Oznaczenie | e Kabel -----
Projekt: Nr rysunku: Mod: Nazwisko:
IGE+XAO Polska - X1 Przyklad 2
— L@@@ — Projekt przykiadowy 2 SPIEE =TT R .
LA : ja: Lokalizacja: Schemat:
System sterowania silnikiem 19-10-2003 =E1 +A1




Schemat
Opis Typ kabla Oznaczenie | e Kabel -----
w
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Opis Typ kabla Oznaczenie | e Kabel -----
IGE+XAO Palska 12 Projekt: Nr rysunku: Mod: Nazwisko:
K - Przyklad 2
— ﬂ:l@@@ — Projekt przyktadowy 2 Data. Funkolia P ;
LA : ja: Lokalizacja: Schemat;
System sterowania silnikiem 19-10-2003 =E1 +A1 1




Kolumna

Schemat

o~

Opis

Typ kabla

Oznaczenie

Listwa zaciskowa

-X11.1

Oznaczenie WE.

—T11:96
—T11:97
-11:98

-71:D

530C+

D1+A2-K2:15

53DC-

D1+A2-K3:10

D1+A2—-K3:1
D1+A2-K3:12

Nr

1

2
3

5

6
7
8
9

10

Oznaczenie WY. | Zacisk

=X1.2:1
-X"11.2:2
-X11.2:3
—XM.2:4
—X11.2:5
-X11.2:6
-X1.2:7
-X"11.2:8

-X11.2.9
—X11.2:10

Opis

Typ kabla

Oznaczenie

= Logo =

IGE+XAO Polska
Projekt przyktadowy 2

System sterowania silnikiem

-X11.1

Projekt:

Przyklad 2

Nr rysunku:

Mod:

Nazwisko:

Data:

19-10-2003

Funkcja:

Lokalizacja:
+A1

Schemat:




Kolumna

Schemat

o~

Opis

Typ kabla

Oznaczenie

Listwa zaciskowa

-X11.2

Oznaczenie WE.

+AL=MTU1
+AL—M1:V1
+AL—=M1:W1
+AL—M1:D
+AL—B1:BN
+A4L—B1:BK
+A4—B1:BL

+AL—R1:1

+A4—R1:1
+A4—R1:2

Nr

1

2
3

A
5

6
7
8
9

Oznaczenie WY. | Zacisk

=X1.1:1
-X1.1:2
=X1.1:3
=XM1 1:4
-X11.1:5
-X1.1:6
X117
-X1.1:8

-X11.1:.9
—X11.1:10

Opis

Typ kabla

Oznaczenie

= Logo =

IGE+XAO Polska
Projekt przyktadowy 2

System sterowania silnikiem

-X11.2

Projekt:

Przyklad 2

Nr rysunku:

Mod:

Nazwisko:

Data:

19-10-2003

Funkcja:

Lokalizacja:
+A1

Schemat:




Sch. | Kol.
Oznaczenie: Kod: Typ:
-W76 71%2,5
Opis kabla: Dtugos$¢:
+AL=-M1:U1 1 mm2 +A1-X12:1U1 1 6
+AL=M1:V1 2 mm2 +A1-X12:1V1 1 6
FAL=M1:N1 3 mm2 +A1=X12:101 1 6
+AL=M1:W2 4 mm2 +A1-X12:2U1 1 7
+AL-M1:U2 5 mm2 +A1-X12:2V1 1 7
+AL=M1:V2 6 mm2 +A1-X12:2W1 1 7
[ | +AL-M1:D 7 mm2 +A1-X12: 0 1 7
Projekt: Nr rysunku: Nazwisko: |Modyfikacja: |[Schemat:
|PGE+XkAtO Polks+kad ) Przyklad 2
= ”:,@@@ = Sroslteem E[Sryowaan(i);wsilnikiem Data: Funkcja: Lokalizacja: Lb. sch: Sch. nast:
y 2006-04-12 =E1 +A3 1
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Wykaz materiatow

llo§é

Typ

Dostawca

Opis

EAN 13

Producent

47.00

1.00

1.00

17.00

1.00

HPFI

1.00

P-+N+PE

8.00

2.00

CEE 16A

3.00
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1.00

0.00
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22.00

3.00

|GE+XAO Polska
Projekt przyktadowy 2
System sterowania silnikiem

Projekt:

Przyklad 2

Rysunek nr.:

Rew.:

Start.:

Data:

2010-01-05

Strona:




Zestawienie wedtug Funkcji(=) / lokalizacji(+)

Funkcja(=) Lokalizacja(+) | llo$¢ Typ Dostawca Opis EAN13 Producent
=B1 +A1 47.00
=1 +A1 1.00
=1 +A2 1.00
=1 +A3 17.00
=1 +A3 1.00 HPFI
=1 +A3 1.00 P+N+PE
=1 +Ak 8.00
=1 +Ab 2.00 CEE 16A
=01 +A2 3.00
=E1 +A1 20.00
=E1 +A2 1.00
=E1 +A3 0.00
=E1 +A4 3.00
=E2 +A1 22.00
=E2 +Ak 3.00
IGEAXAD Polska Projekt: rzyklad 2 Rysunek nr.: Rew.: Start.:
S Projekt przyktadowy 2 Data: Strona:

System sterowania silnikiem

2010-01-05
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Projekt: Nr rysunku: Nazwisko: [Modyfikacja: |Schemat:
ﬂ:l lF’GrEjJrg(k/?oer;;lkS{kaadowy 2 Przyklad 2
@@@ System sterowania silnikiem Data2010-01-05 Funkcja: Lokalizacja: Lb. sch: 5 Sch. nast:




Zestawienie kabli

Funkcja (=) Lokalizacja (+) | Oznaczenie (-) Opis Kod Dlugosé
=E1 +A3 -W76
_ Projekt: Nr rysunku: Mod: Nazwisko:
, =E1+AT Przyklad 2
— ﬂ:l@@@ — Projekt przyktadowy 2 Data. Sohemat

System sterowania silnikiem

2006-04-12




Zestawienie kabli

Funkcja (=) Lokalizacja (+) | Oznaczenie (-) Opis Kod Dlugosé
=E1 +A3 -W76
_ Projekt: Nr rysunku: Mod: Nazwisko:
, =E1+AS Przyklad 2
— ﬂ:l@@@ — Projekt przyktadowy 2 Data. Sohemat

System sterowania silnikiem

2006-04-12




Zestawienie kabli

Funkcja (=) Lokalizacja (+) | Oznaczenie (-) Opis Kod Dlugosé
=E1 +A3 -W76
_ Projekt: Nr rysunku: Mod: Nazwisko:
, =E1+A4 Przyklad 2
— ﬂ:l@@@ — Projekt przyktadowy 2 Data. Sohemat

System sterowania silnikiem

2006-04-12




Zestawienie zyt kabli

Funkcja (=) Lokalizacja (+) | Oznaczenie (-) Nr zyty Przekrdj | Kolor | Opis Podtaczenie 1 Podtaczenie 2 Schemat | Kol.
=E1 +A3 -W76 1 =E1+A1-X12:1U1 =Ef+A4-M1:U1 1 6
=E1 +A3 -W76 2 =E1+A1-X12:1V1 =Ef+A4-M1:V1 1 6
=E1 +A3 -W76 3 =E1+A1-X12:1W1 =Ef+A4-M1 W1 1 6
=E1 +A3 -W76 4 =E1+A1-X12:2U1 =Ef+A4-M1W2 1 7
=E1 +A3 -W76 5 =E1+A1-X12:2V1 =Ef+A4-M1:U2 1 7
=E1 +A3 -W76 6 =E1+A1-X12:2W1 =Ef+A4-M1:V2 1 7
=E1 +A3 -W76 7 =E1+A1-X12:] =Ef+A4-M1:] 1 7

IGE+XAO Polska B AL Projekt: Prayklad 2 Nr rysunku: Mod: Nazwisko:

=Logo = | i rmeens




Zestawienie zyt kabli

Funkcja (=) Lokalizacja (+) | Oznaczenie (-) Nr zyty Przekrdj | Kolor | Opis Podtaczenie 1 Podtaczenie 2 Schemat | Kol.
=E1 +A3 -W76 1 =E1+A1-X12:1U1 =Ef+A4-M1:U1 1 6
=E1 +A3 -W76 2 =E1+A1-X12:1V1 =Ef+A4-M1:V1 1 6
=E1 +A3 -W76 3 =E1+A1-X12:1W1 =Ef+A4-M1 W1 1 6
=E1 +A3 -W76 4 =E1+A1-X12:2U1 =Ef+A4-M1W2 1 7
=E1 +A3 -W76 5 =E1+A1-X12:2V1 =Ef+A4-M1:U2 1 7
=E1 +A3 -W76 6 =E1+A1-X12:2W1 =Ef+A4-M1:V2 1 7
=E1 +A3 -W76 7 =E1+A1-X12:] =Ef+A4-M1:] 1 7

IGE+XAO Polska SE14A3 Projekt: Prayklad 2 Nr rysunku: Mod: Nazwisko:

=Logo = | i rmeens




Zestawienie zyt kabli

Funkcja (=) Lokalizacja (+) | Oznaczenie (-) Nr zyty Przekrdj | Kolor | Opis Podtaczenie 1 Podtaczenie 2 Schemat | Kol.
=E1 +A3 -W76 1 =E1+A4-M1:U1 =E1+A1-X12:1U1 1 6
=E1 +A3 -W76 2 =E1+A4-M1:V1 =E1+A1-X12:1V1 1 6
=E1 +A3 -W76 3 =E1+A4-M1W1 =E1+A1-X12:1W1 1 6
=E1 +A3 -W76 4 =E1+A4-M1W2 =E1+A1-X12:2U1 1 7
=E1 +A3 -W76 5 =E1+A4-M1:U2 =E1+A1-X12:2V1 1 7
=E1 +A3 -W76 6 =E1+A4-M1V2 =E1+A1-X12:2W1 1 7
=E1 +A3 -W76 7 =E1+A4-M1:] =Ef+A1-X12:] 1 7

IGE+XAO Polska SEeAL Projekt: Prayklad 2 Nr rysunku: Mod: Nazwisko:

=Logo = | i rmeens
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Nr rysunku: Nazwisko:
IGE+XAOQ Polska - X1 Przyklad 2
= ”:,@@@ = Projekt przykiadowy 2 Funkcja: Lokalizacja: Schemat:

System sterowania silnikiem
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Kolumna

Schemat
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Projekt: Nr rysunku: Mod: Nazwisko:
IGE+XAO Polska -X12 Przyklad 2
] ﬂ:l ] Projekt przyktadowy 2 - — P ¥
@@@ System sterowania silnikiem Data: 19102003 Funkcja: Lokalizacja: " Schemat:
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Projekt: Nr rysunku: Mod: Nazwisko:
IGE+XAOQ Polska -X51 Przyklad 2
] ﬂ:l ] Projekt przyktadowy 2 - — P ¥
@@@ System sterowania silnikiem Data: 19102003 Funkcja: Lokalizacja: " Schemat:
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Opis Typ kabla Oznaczenie ----- Kabel -----
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— — Projekt przyktadowy 2 - ——
”:,@@@ Sysltem gteryowania ysilnikiem Data: Funkcja: Lokalizacja: Schemat:
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Proj. |2006-04-12 PI. Na Stawach 3 Projekt przyktadowy 2 Przyklad 2 Lokal: +A1
Spr. 30-107  Krakow System sterowania silnikiem Archiwum Nr rysunku: Schemat: 10
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Proj. |2006-04-12 PI. Na Stawach 3 Projekt przyktadowy 2 Przyklad 2 Lokal: +A1
Spr. 30-107  Krakow System sterowania silnikiem Archiwum Nr rysunku: Schemat: 11
Zatw. Projektowat Inwestor Wykonawca Lb. sch: 13
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Proj. |2006-04-12 PI. Na Stawach 3 Projekt przyktadowy 2 Przyklad 2 Lokal: +A1
Spr. 30-107  Krakow System sterowania silnikiem Archiwum Nr rysunku: Schemat: 12
Zatw. Projektowat Inwestor Wykonawca Lb. sch: 13
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F [ sch. poprzedni: =E2/12 Uzytkownik Nazwa projektu Nazwa schematu Sch. nastepny:
L.P. Modyfikacja |Data Nazw.|Projekt|Data Nazw.| CENTRUM SZKOLENIOWE IGE+XAIGE+XAO Polska -K11.2 Proj.-nr: Funkcja: =E2
Proj. |2006-04-12 PI. Na Stawach 3 Projekt przyktadowy 2 Przyklad 2 Lokal: +A1
Spr. 30-107  Krakow System sterowania silnikiem Archiwum Nr rysunku: Schemat: 13
Zatw. Projektowat Inwestor Wykonawca Lb. sch: 13
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